INFORMA CNY LIST PREDMETU

Vysoka Skola Technicka univerzita v KoSiciach

Fakulta: Fakulta vyrobnych technolégii

Pracovisko: Katedra priemyselného inZinierstva a informatiky

Kod predmetu: 20000640 Néazov predmetu Automatické riadenie

Druh, rozsah a metéda vzdelavacichinnosti:
Forma vyuéby: Prednaska

Odporuéany rozsah vydby (v hodinach):
Denna forma Studia (hodiny za tyzdé): 2
Externa forma Studia (hodiny za semester)26
Metdda Studia:

Pocet kreditov: 2

Odporuéany semester Stadic LS

Odpor&any semester Studijny program Stiupdetdda
Studia Studia
3.rok LS Pditacové konStruovanie technickych 1. Prezetna
systémov (PKTS_Bc_Dn) 1. Prezetina
Pciitatova podpora vyrobnych 1 Prezegna
technologii (PPVT_Bc_Dn) 1 Prezegna

Pcatitatova podpora vyrobnych
technolégii (PPVT_Bc_D)
Progresivne technoldgie (PgT_Bc_Dn)

Stupai Stadia: 1.

Podmieaiujuce predmety:

Podmienky na absolvovanie predmetu:

Spbsob hodnotenia a skafenia Studia predmetu:Klasifikovany zapoet

Priebezné hodnotenie (PH):

Zavereéné hodnotenie (ZH):Student prospeje v ZH a Gspedne vykona skiskiisgni
podmienku ziskamin. 51% z 100%.

Celkovy vysledok hodnotenia predmetu pozostavaizu gpercent aktivit wenych pre
klasifikovany zapoet (maximalne 100%). Pre udelenie z&pge potrebné ziskanadpolowvénu
vassSinu z % vylenenych pre klasifikovany zapet, t. j. minimalne 51%.

Celkové hodnotenie:CH je suma hodnoteni ziskanych Studentom za hedéaibdobie. Celkovy
vysledok sa stanovi v sulade s vnutornymi predpBdiE. (Studijny poriadok, vnutorny predpis
zasady doktorandského Studia)

Vysledky vzdelavania:

Student ziska vedomosti o zakladnych principochraatického riadenia, analyze a syntéze
regul&nych obvodov s vyuzitim PC. Po ukami predmetu by mal Bystudent schopny vykotia
analyzu jednoduchych linearnych a nelinearnychésyst na zaklade ich vonkajSieho alebo
vnutorného popisu a syntézu zakladnych regjleh obvodov na zaklade Ziadanej kvality
regulacie.

Struéna oshova predmetu:
1. VSeobecny Gvod. Pojem systém, modelovasienulécia, vyuZitie softvérovych
prostriedkov v automatickom riadeni




2. Modelovanie a simul4cia v automatickom eisid

3.  Pouzitie Laplaceovej transformacie v autiickam riadeni a zadkladné charakteristiky
systémov — obrazovy prenos a prechodové charaktgrisimulacia systémov definovanych
obrazovym prenosom

4.  Rozdelenie systémov Paldiska dynamiky — simulécia odoziev zakladnych typo
dynamickychelenov, blokové schémy

5. Z&klady tedrie automatického riadenia, adkE komponenty regwiaého obvodu, analyza
jednoduchého regutaého obvodu pomocou PC

6. Regulatory — zakladné typy regulatorov likzaegulacie, syntéza regulatorov s vyuZzitim H
7. Rozvetvené reguiaé obvody — vyznam vetvenia v regiiigich obvodoch, simulacia
rozvetvenych regutaych obvodov

8.  Pokréilé metddy v automatickom riadeni — metody Whowej inteligencie a ich aplikacie
9.  Praktické aplikacie navrhu regifigich obvodov s vyuzitim softvérovych prostriedkov
10. Kontrolna pisomna praca

11. Vyhodnotenie, zapet.

Odporuéana literatara:

1. HOSOVSKY, A. — PITE, J.: Zaklady automatického riadenia. Skripta, FMT v Kosiciach
so sidlom v PreSove, 2013, 97 stran, ISBN 978-8)5H58-6.

2. BALARA, M.: Meranie a regulacia. SkriptyT TU v KoSiciach so sidlom v PreSove,
2005, 110 stran, ISBN 80-8073-237-X.

3.  BALATE, J.: Automatickéizeni, BEN — Technicka literatura, 2003, 663 stri8BN
8073000202.

4, SVARC, |.: Automatickézeni, Akademické nakladatelstvi CERM, 2012, 358rstISBN
9788021443983.

5. VEGH, P.: Zbierka rieSenych Gloh a zadamiczie automatického riadenia v prostredi
Matlab a Simulink, STU : Bratislava, 2009, 164 siiBN 978-80-2273-0860.

Jazyk, ktorého znalo#’ je potrebna na absolvovanie predmett slovensky

Poznamky:

Hodnotenie predmetov:
Celkovy p@et hodnotenych Studentov: 0

A B C D E FX
0% 0% 0% 0% 0% 0%

Vyuéujdci:
doc. Ing. Alexander HoSovsky, PhD., garant
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